Mouvement et interactions
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Par analyse dimensionnelle, on peut établir que la bonne expression pour la période T des

I 1
oscillations du pendule est T = 2n\/é.
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a.
I(m) T(s) T (s?)
0,2 0,9 0,8
04 1,3 1,6
0,6 1,6 2,4
0,8 1,8 3,2
1 2,0 4,0
b.

Oscillations d'un pendule
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Mouvement et interactions

N . , . 1 4m?
c. D’apres I'expression établie en 1., T? = 4T[2§ = ?l.
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Le coefficient directeur de la courbe de tendance est donc k = %.

2 2 2
d. Kparis = g:tns = 8Bparis — & = % = ;3;800 m.s 2.
3. 8équateur = (1+5,3024.1g0P_a;;Sinz((pparis)) - (1+5,3024.1(;_3sin2(48,8)) =9,77 m.s™%.
4. 8équateur — GLZ
Téquateur
_ BéquatewrRTyquatenr. 9,77 X (6378.10%)2 & 10113 g1 o
= Gmesure = M, = 598,102 =6,65.10"""m>.kg™".s

L'incertitude sur la mesure se trouve en utilisant les données des différents groupes sur

Gmesuré-
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